UDIMG6O navod k pouziti

modularni ukazovaci a fidici pristroj pro pulzni signaly essus=

POPIS PRISTROJE: BEZPECNOSTNI OPATRENI:
Mikroprocesorovy digitalni méfici pfistroj s dvojitym Prostudujte pozorné navod k pouziti. ‘ —
§est1’mist.nym LgD disp}ejem a pﬁdavrjymi analogovymi Je§tliiF je pristroj pouiivt jinym zpﬂvs’oberp, neﬂivsta[lo— Zpisob nastavent Ol " I
ukazateli. Pouzitelny jako ¢itac, méfic rychlosti, frek- vuje vyrobce, pak stupen ochrany pfistroje mize byt tiselné hodnoty. 8 U]
vence nebo periody. Méfici rozsah, prepocet stupnice gniien. %
a pridavné funkce jsou snadno nastavitelné z panelu Udrzba: Ujistéte se, zda je montéaz zasuvnych moduld ‘ P
pristroje, nebo pomoci PC dodavanym programem a pripojeni pristroje provedeno spravné. Predejdete e | < % > -
UdmSoft. Pfistroj umi uchovat hodnoty min-max a lze ~ tak moZnému poskozeni pfistroje. UdrZujte p¥istroj ) SIEEEE
jej uzamknout ve dvou drovnich pomoci hesel. Montaz v Cistoté. Pro ¢iSténi pouzivejte lehce navlhéenou L t'!_ oLy
je do panelu, kdy je garantovéano kryti IP67 (pro €elni ~ tkaninu. NepouZivejte pfipravky s brusnymi schop- P - D
Cast pristroje). nostmi ani rozpoustédla. Doporucujeme pfistroj Cistit = I o
ve vypnutém stavu. =
HLAVNI VLASTNOSTI: 50%_—,/>%
® Rozsah vstupni frekvence 0,001 Hz az 50 kHz (20 ps az 1000 s). N\ \
e Pfesnost 0,001 % z hodnoty. - 100%
® Pfepocitavani méfitka a linearizace stupnice. 25%—\/ ’Overﬂow ,_DD':>
e Specialni vypocetni funkce. "Underﬂow E‘E’”’EM A 45-03/406
e NPN, PNP, NAMUR, TTL, bezpotencialovy kontakt a AC vstupni signal. b
® AZ 4 nezavislé vystupni alarmové signaly (volitelné). < | 2203408 >
e Analogovy vystup 20 mA/10 V (volitelné). [ Y
® RS485 nebo RS232 port, MODBUS, JBUS protokol (volitelné).
® Podsviceny LCD displej. Jf—Jr
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UDMG60 navod k pouziti

modularni ukazovaci a fidici pristroj pro pulzni signaly emsus=

Pozn.: Technické parametry a dalsi specifikace jsou uvedeny v originalnim
katalogovém listu vyrobce.

INFORMACE A NASTAVENT:

Popis celniho panelu - obrazek A:

a - aktivni alarmy

b - analogové ukazatele

¢ - displeje méfenych veli¢in

d - oznaceni méficich vstupl (A/B) nebo vystup pozadované matematic-
ké funkce (F/%)

Pro vstup do nastavovaciho rezimu podrzte tlacitko (2 déle nez 2 s a
vloZte spravné heslo.

Nékteré casti nastaveni nejsou vzdy p¥istupné v zavislosti na konfiguraci
pouzitych moduld v p¥istroji.

PASS: heslo, rozsah 0-4999: chrani pfistup k nastaveni parametri méteni
a spinacich bod(, rozsah 5000-9000: chrani pfistup k nastaveni méfeni,
parametry spinacich bod jsou pfistupné.

Func: vybér funkce pro zpracovani vstupl A a B, jejiz vysledek je zob-
razovan na spodnim fadku displeje. Horni fadek je vzdy vyhrazen pro
informaci ze vstupu A. F1 = méfeni frekvence nebo otacek na vstupech

A a B. F2 = méfeni frekvence nebo otacek na vstupu A a vypocet periody
1/A. F3 = rozdil rychlosti, nebo frekvence A-B. F4 = rozdil rychlosti v
procentech (A-B)/B*100. F5 = koeficient rychlosti A/B. F6 = koncentrace
smési B/(A+B)*100. F7 = smér otaceni (vstup B musi byt identicky se
vstupem A, pouze s fazovym posunem). F8 = méfeni frekvence na vstupu
A a pocitadlo vstupu A. F9 = méFeni frekvence na vstupu A a pocitadlo
vstupu B

F10 = dvojité pocitadlo. F11 = pocitadlo vstupu A a pocitadlo souctu A+B

InP.A: nastaveni vstupu A. PuA = nastaveni poméru poctu pulzl na jednu
otocku EnG.A = méfena jednotka (r1-r6), viz tab. 1. VSechny vstupy jsou
pfitazeny ke zvolené jednotce.

InP.F: nastaveni vstupu B, stejny postup jako u A, ale pouze pro funkci
F1. U ostatnich funkci jsou automaticky pfebirana nastaveni InP.A.

SCA.A: nastaveni méfitka a stupnice displeje A. dP.E = pozice desetinné
tecky pro elektricky rozsah vstupu. Lo.E = hodnota pocatku elektrického
rozsahu vstupu. Hi.E = hodnota konce elektrického rozsahu vstupu. dP.d =
pozice desetinné tecky pro zobrazeni na displeji. Lo.d = hodnota pocatku
zobrazovaného rozsahu na displeji (ktera odpovida Lo.E). Hi.d = hodnota
konce zobrazovaného rozsahu na displeji (ktera odpovida Hi.E).

SCA.F: nastaveni méfitka a stupnice displeje B, pokud je zvolena funkce
F1. Pro funkce F2-F6 jsou parametry pfebrany ze SCA.A.

Cnt.A: nastaveni pocitadla vstupu A. dpd = pozice desetinné tecky poci-
tadla. dP.Pr = pozice desetinné tecky pfedvolby. PreS = pfedvolba (udava,

o kolik se pocitadlo navysi s kazdym impulsem).
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® Lze pouzit jen jeden modul AV.

Cnt.F: nastaveni pocitadla vstupu F (stejné jako u vstupu A).

Lin.A: linearizace vstupniho signalu. Nelinearni signal bude modifikovén
pomoci az 16 vstupnich (in.01 - in.16) a az 16 vystupnich (ou.01 - ou.16)
linearizacnich bodu tak, aby zobrazovana hodnota byla co nejpfesnéji
upravena. nonkE = no (linearizme neni aktivni), YES (aktivni linearizace).
Lin.P = linearizacni bod (2-16), (...in.16) = soufadnice zlomu kfivky z
rozsahu HiE-LoE (...ou.16) = soufadnice zlomu kfivky z rozsahu Hid-Lod

Lin.B: linearizace vstupniho signélu v ptipadé pouziti funkce F1. Pro
funkce F2-F6 jsou parametry prebrany z Lin.A.

SP.1 (...SP.4): nastaveni spinacich bod(. Ch: pfifazeni spinaciho bodu

k zobrazované hodnoté. Ch.A: pfifazeni k pfimo méfené hodnoté (horni
fadek displeje). Ch.F: pfifazeni k vystupu matematické funkce (dolni fa-
dek displeje). Lo.S = dolni mez rozsahu spinaciho bodu. Hi.S = horni mez
rozsahu spinaciho bodu. SEt = hodnota aktivace spinaciho bodu. HYS =
hystereze. oFF.d = zpozdéni odpojeni zatéze (0 az 255 sec). on.d = zpoz-
déni pFipojeni zatéze (0 az 255 sec). rLY: stav kontaktl relé v klidovém
stavu . nE: sepnuto. nd: rozepnuto. ALr: vybér ¢innosti spinaciho bodu.
oFF: spinaci bod neaktivni. do: aktivni pfi podkroceni hodnoty

uP: aktivni pti prekroceni hodnoty. d.do: aktivni pfi podkroceni hodnoty
s neaktivitou po zapnuti. uP.L: aktivni pfi prekroceni hodnoty s funkci
pridrzeni. do.L: aktivni pfi podkroceni hodnoty s funkci ptidrzeni.

A.out: analogovy vystup 0-10 V/4-20 mA. Ch: pritazeni analogového
vystupu k zobrazované hodnoté. Ch.A: prifazeni k pfimo mérené hodnoté
(horni radek displeje). Ch.F: pfifazeni k vystupu matematické funkce (dol-
ni fadek displeje). Lo.A: procentudlni hodnota vystupniho signalu, ktera
je vysilana s minimalni zobrazovanou hodnotou (Lo.D). Hi.A: procentuélni
hodnota vystupniho signalu, ktera je vysilana s maximalni zobrazovanou
hodnotou (Hi.D). tYPE: vybér typu analogového signalu A =20 mA, U =

10 V.

FiLt: digitalni filtr. FiL.S = vybér pracovniho rozsahu filtru (0-100% rozsa-
hu stupnice). FiL.C = nastaveni koeficientu filtrace (1-32).

S.out: sériovy port. Add = nastaveni adresy pfistroje. bdr = nastaveni
rychlosti komunikace.

CnD: externi ovladaci povel pfes vstupni kontakt. Popis funkci C1-C5 je v
tab. 2.

DULEZITE INFORMACE.

Zobrazeni na displeji:

Analogové ukazatele umisténé v levé Casti displeje se mohou dostat do
oblasti pfeteceni nebo podteceni rozsahu a indikuji opusténi rozsahu
méreni (Lo.d-Hi.d) do 20 %. Zobrazeni symbold ,Err” signalizuje, Ze
frekvence signalu presahuje maximalni hodnotu (50 kHz), nebo Ze byl
opustén elektricky rozsah (Lo.E-Hi.E) o vice nez 20 %. Zobrazeni symbold
LEEE” signalizuje, Ze byla prekrocena maximalni mozna zobrazitelna hod-
nota (999999), nebo Ze byl opustén zobrazitelny rozsah (Lo.d-Hi.d) o vice
nez 20 %. Funkce ,EEE” nebo ,Err” je zobrazena, pokud alespori jeden ze
vstupl nebo vysledek matematické funkce spliiuje podminku ,EEE” nebo
LErr”. V takové situaci alarmovy vystup zlistava ve stavu bezprostiedné
pred vyskytem podminky ,EEE” nebo ,Err”. Reset: Vynulovani minimal-
nich a maximalnich hodnot ¢itace je provedeno bez potvrzeni. ALARMY:
Signalizace alarmovych stavi v dolni ¢asti displeje se zobrazuje vZdy na
konci pFisluSeného casového intervalu on.d (off.d).

Moduly: Nékteré nabidky menu se zobrazuji pouze v pfipadé, Ze jsou v
pfistroji nainstalovany p¥islusné moduly.

Interval méfeni:

Nizké vstupni frekvence vyzaduji dlouhou dobu pro obnoveni zobraze-
ni na displeji (1000sec pti 0,001 Hz). Chcete-li aby pfistroj pracoval s
krat$im casovym intervalem, nenastavujte Lo.E=0, ale nastavte vhodné
vysokou hodnotu Lo.E.
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UDMG60 navod k pouziti modularni ukazovaci a fidici pristroj pro pulzni signaly essus=

modul vstupy typ pfesnost teplotni drift min. zobrazeni max. zobrazeni impedance pretiZeni trvalé pfetiZeni 1s
BQ LSX -200 ... +200 pA DC/AC DC:+(0.1%RDG + 3 DGT) +150 ppm/°C -199.9 (35)  -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) <2,k Q 5 mA 10 mA
BQ LSE -2...+2mA CC/CA 0% ... 25% FS; -1.999 (35) -2.000 (40) +1.999 (35)  +2.000 (40) <22 Q 50 mA 150 mA
BQ LSF -20 ... +20 mA +(0.1%RDG + 2 DGT) -19.99 (35) -20.00 (40) +19.99 (35)  +20.00 (40) <22Q 50 mA 150 mA
-200 ... +200 mV 25% ... 110% FS. -199.9 (35) -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) >2,2k Q 0V 20V
—2..42V TRMS (45 ... 65Hz)(ee): -1.999 (35) -2.000 (40) +1.999 (35)  +2.000 (40) >200k Q 50V 100 V
-20...+20V +(0.3%RDG + 3 DGT) -19.99 (35) -20.00 (40) +19.99 (35) +20.00 (40) >200k Q 50V 100V
0% ... 25% FS;
+(0.3%RDG + 2 DGT)
25% ... 110% FS.
BQ HSX -200 ... +200 mA DC/AC DC: +(0.1%RDG + 3 DGT) +150 ppm/°C -199.9 (35)  -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) 1Q 0,8A 1A
—2..+2A CC/CA 0% ... 25% FS; -1.999 (35)  -2.000 (40) +1.999 (35)  +2.000 (40) <0,012 Q 7,5 A 100 A
5. +5 A +(0.1%RDG + 2 DGT) -5.00 (35)  -5.000 (40) +5.00 (35)  +5.000 (40) <0,012 Q 7,5 A 100 A
-20...+20 V 25% ... 110% FS. -19.99 (35)  -20.00 (40) +19.99 (35)  +20.00 (40) >2M Q 750 V 1000 V
-200 ... +200 V TRMS (45 ... 65Hz)(ee): -199.9 (35)  -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) >2M Q 750 V 1000 V
-500 ... +500 V +(0.3%RDG + 3 DGT) -500 (35)  -500.0 (40) +500 (35)  +500.0 (40) >2M Q 750 V 1000 V
0% ... 25% FS;
+(0.3%RDG + 2 DGT)
25% ... 110% FS.
BQ TRX =50 ... +760 °C J +(0,2 % RDG + 1 DGT) +150 ppm/°C -50 +760 ILK <0,5 pA Max. 5V Max. 10 V
-58 ... +1400 °F J +(0,2 % RDG + 2 DGT) -58 +1400
-200 ... +1260 °C K +(0,2 % RDG + 2 DGT) -200 +1260
-328 ... +2300 °F K +(0,2 % RDG + 4 DGT) -328 +1999 (35)  +2300 (40)
-200 ... +1000 °C E +(0,2 % RDG + 2 DGT) -200 +1000
-328 ... +1832 °F E +(0,2 % RDG + 4 DGT) -328 +1832
=50 ... +1750 °C S +(0,2 % RDG + 2 DGT) -50 +1750
-58 ... +3182 °F S +(0,2 % RDG + 4 DGT) -58 +1999 (35)  +3182 (40)
-200 ... +400 °C T +(0,2 % RDG + 2 DGT) -200 +400
-328 ... +752 °F T +(0,2 % RDG + 4 DGT) -328 +752
BQ TRX -200 ... +850°C Pt100 +(0,2 % RDG + 2 DGT) +150 ppm/°C -200 +850 800pA (°) Max. 5V Max. 10 V
-328 ... +1562°F Pt100 +(0,2 % RDG + 4 DGT) -328 +1562 800pA ()
~200.0 ... +200.0°C Pt100 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) 90pA (*)
-328 ... +392°F Pt100 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -328.0 (40) +199.9 (35)  +392.0 (40) 90pA ()
-200.0 ... +200.0°C Pt250 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) 90uA (*)
-328 ... +392°F Pt250 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -328.0 (40) +199.9 (35)  +392.0 (40) 90pA (*)
-200.0 ... +200.0°C Pt500 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) 800pA ()
-328 ... +392°F Pt500 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -328.0 (40) +199.9 (35)  +392.0 (40) 800pA ()
~200.0 ... +200.0°C Pt1000 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35)  -200.0 (40) +199.9 (35)  +200.0 (40) 800A (0)
-328 ... +392°F Pt1000 +(0,5 % RDG + 5 DGT) -199.9 (35) -328.0 (40) +199.9 (35)  +392.0 (40) 800pA ()
-60 ... +180°C Ni100 +(0,5 % RDG + 1 DGT) -60 +180 800pA ()
-76 ... +356°F Ni100 +(0,5 % RDG + 2 DGT) -76 +356 800pA (°)
BQ TRX 0..20Q Q +(0,2 % RDG +2 DGT) +150 ppm/°C 0 +19.99 (35) +20.00 (40) 800pA (°) Max. 5V Max. 10 V
0...200Q 25% ... 110 % FS 0 +199.9 (35)  +200.0 (40) 90pA (*)
0...2000 Q +(0,2 % RDG +3 DGT) 0 +1999 (35)  +2000 (40) 800pA ()
0...20.00k Q 0%... 25 %FS 0 +19.99 (35)  +20.00 (40) 90A (*)
BQ TF1 0.001 Hz ... 50 kHz DC, 14V +0,001 % RDG +3 DGT +50 ppm/°C -9999 (UDM35/40), +9999 (UDM35/40), 600 Q 15 VAC/DC 20 VAC/DC
NPN -999999 (UDM60) +999999 (UDM60)
PNP
NAMUR
TTL
contact
BQ TF2 0.001 Hz ... 50 kHz AC +0,001 % RDG +3 DGT +50 ppm/°C -9999 (UDM35/40), +9999 (UDM35/40), 220 kQ (100 V) 120 VAC/DC (100 V) 200 VAC/DC (100 V)
100/500V -999999 (UDM60) +999999 (UDM60) 950 kQ (50 V) 600 VAC/DC (500 V) 600 VAC/DC (500 V)
* Imax@ Q=0 ** <45 Hz, >65 Hz: +.......
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Port RS232 je galvanicky spojen s méficimi vstupy.

U+

z Tt
s O
El

BQ XXX

(f

RS232, PC

]

A Upozornéni: nepouzivejte programovaci
vstup na vstupnim modulu (desetipinovy
konektor), pokud jsou méfici vstupy pfipojeny.
Béhem programovani pres tento vstup je displej
neaktivni (mohou se zobrazovat ndhodné znaky).
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